Akumulatorowy wézek widtowy dla
operatora stojacego / siedzacego

Wysoko$¢ podnoszenia: 115 mm / Udzwig: 3000 kg

JUNGHEINRICH
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Dane techniczne wedtug VDI Stan: 06/2022

i 11 E Producent (nazwa skrocona) Jungheinrich
112 i Typ ESE 430
9 i 13 i Naped akumulatorowy
g E 14 E Obstuga woézka z pozycji operatora operator siedzacy (fotel)
:2 15 ! Udzwig / tadunek Q kg 3000
§ i 16 i Odlegtosc srodka ciezkosci tadunku od czota widet c mm 1200
118 ' Odlegtos¢ czota widet od osi kot x  mm 1480
i 19 E Rozstaw osi kot y mm 2211
é 211 E Masa wtasna (wraz z akumulatorem) kg 2475
g E 2.2 E Nacisk na o$ z tadunkiem przod / tyt kg 2890 /2980
(S
O E 2.3 E Nacisk na o$ bez tadunku przod / tyt kg 1916 / 559
é 3.1 E Ogumienie Vulkollan ®
g‘ 132 Wymiary kot przod ? 343 x 114
.§ E 3.3 E Wymiary kot, tyt @90 x92
§ i 3.4 i Kota dodatkowe @ 285 x 100
2 '35 ! Liczba k6t przod / tyt (x = naped) 2-1x/4
§ i 3.6 i Rozstaw kot, przéd b, mm 604
E 3.7 E Rozstaw kot, tyt by mm 380
i 4.4 E Wysokosc podnoszenia (h3) hs mm 115
E 4.8 E Wysokos¢ fotela h; mm 1200
i 4.15 i Wysokos$¢ opuszczonych widet his  mm 90
i 4.19.4 i Dtugosc¢ wraz z widtami ly mm 3625
> 1420 ' Dtugos¢ korpusu wozka L mm 1225
§ i 4.21.1 i Szerokosc¢ catkowita b, mm 1000
= E 422 E Wymiary widet s/e/l mm 70 x 200 x 2400
i 4.25 i Zewnetrzny rozstaw widet by mm 580
E 4.32 E Przeswit pomiedzy osiami kot m, mm 20
i 4.34.1 i Szerokos$¢ korytarza roboczego (paleta 800x1200 wzdtuz) Ast  mm 3953
1435 | Promien skretu W, mm 2750
i 51 E Predkos¢ jazdy z tadunkiem / bez tadunku km/h 13/14
-~ 152 ! Predkos¢ podnoszenia z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,06 /0,06
% i 53 i Predko$¢ opuszczania z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,05/0,05
© 157 1 Zdolnos¢ pokonywania wzniesien z tadunkiem / bez tadunku % 6/15
é 5.10 é Hamulec roboczy elektryczny
i 6.1 E Silnik jazdy, S2 60 min kW 6.9
162 ! Silnik podnoszenia, S3 kw 3
_ i 6.3 i Akumulator wg DIN 43531/ 35/ 36 A
E E 6.4 E Pojemnos$¢ akumulatora (znamionowa) V/ Ah 48 /620
< E 6.5 E Masa akumulatora kg 945
i 6.6.1 i Zuzycie energii wg cyklu EN16796 kWh/h 0,56
1662 ! Ekwiwalent CO2 zgodnie z EN16796 kg/h 03
qé i 8.1 i Rodzaj sterowania jazdg Mosfet / AC




- Niniejsze dane zgodnie z wytycznymi VDI 2198 pokazuja jedynie parametry wodzka standardowego. W przypadku zastosowania innego
ogumienia, innych masztéw, osprzetu itp. parametry te moga ulec zmianie.

- Nr VDI 1.8: opuszczone widty nosne: + 89 mm
- Nr VDI 1.9: opuszczone widty nosne: + 89 mm

- Nr VDI 4.34: ESE 420/430 metodg diagonalng wg normy VDI: + 128 mm. ESE 533 metoda diagonalng wg normy VDI: + 83 mm
- Nr VDI 4.35: opuszczone widty nosne: + 89 mm




Jungheinrich Polska Sp. z o0.0.
ul. Swierkowa 3, Bronisze k. Warszawy

L . . Dla zaktadow produkcyjnych w 1SO 9001
05-850 Ozaréw Mazowiecki Norderstedt, Moosburg i Landsberg. 180 14001
PL1130082801
telefon +48 22 332 88 00 Wozki jezdniowe firmy Jungheinrich

spetniajg europejskie wymogi C €
fax +48 22 332 88 01 bezpieczerstwa.
infolinia 0801 300 801

rtoengnennens DUNGHEINRICH
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